Podporucik dél. v zal. Ing. Jan Culka:

Balonové rayonovani. — Methoda kotované p¥imky.

Predpis ,,Zamérovani z balonu“ popisuje graficko-poéetni methodu
na vyhodnocovani méreni ze dvou baloni, podstatné jinou, neZ v éisle 2
VR. 1935 popsané protinani vpred ze dvou baloni.

Drive nez upozornim na jeji vazné nedostatky, predeslu prvky jejich
zakladi a vznik.

Za své presencni sluzby jsem vyresil graficko-pocetni methodu na
vyhodnocovani méreni z balonu, pfevzatou do uvedeného predpisu pod
jménem ,methoda kotované kruznice*. Vysvétlim jeji principialni kostry,
protoZe je spolec¢na methodé, o které jsem se jiz zminil a pochopeni jeji
theorie je nezbytnym predpokladem pro porozuméni dalSimu.

Z balonu méfime v obecné roviné uhel, sevieny paprskem balon B
— odmérny bod OB a paprskem balon B — cil C, oznaceny jako thel «
(viz obr. 1) ; dalSim mérenym prvkem je svétlozvuk (t. j. rozdil ¢asu mez
spatfenim zablesku a doslechem detonace), ktery po uréitych redukeich
dava nam prostorovou dalku d p — balon — cil.

Obecné lezi tedy (v dusledku mérenych prvki) dany cil jednak na
plose rotac¢niho kuZele opsaného kolem p¥imky B OB paprskem prochéze-
_]1c1m bodem B a odchylenym od B OB o tihel — o, jednak na kouli opsa-
né kolem bodu B Jako stfedu polomérem prostorové dalky. Neboli danf
cil lezi na prusecnici ploch téchto dvou téles, a protoZe osa kuzele pro-
chazi stredem koule, je tato prusecénice kruZnici.

Vypocet konstruktivnich prvki této kruznice, kruznice cile (kterd
se v roviné mapy jevi jako elipsa) je velmi znaény, nebudu se jim, pokud




DELOSTRELECKE ROZHLEDY (121) 521

nevyplyva z obrazku, zabyvat. Pomoci kotovanych boda obdobné jako
ustanoveni neviditelnych prostortt methodou kotované primky si vyse-
tiime pruseciky této kruznice s terénem. Jeden z nich je pak hledanym
cilem. Jednoznaéné uréuje cil smér odchyleni zorného paprsku od paprsku
odmérného (vlevo, vpravo).

Obr. 1.

Pravé popsand methoda byla v dodatku citovaného predpisu apliko-
vina pro zamérovani ze dvou balonu timto jednoduchym zplusobem: Se-
strojime pro kazdy z balonu kruznici (elipsu) cilovou; na jednom z obra-
zovych prusecéikia lezi hledany eil.

Obr. 2.

Bohuzel bylo uvazovano prilis akademicky. Navrhovatel opominul, Ze
kazdé méfeni je doprovazeno uréitou chybou, jez zplsobuje, ze kruZnice
cilové, které obecné nelezi v jedné roviné, jsou s velkou pravdépodob-
nosti v prostoru mimobhézné. Obrazové priseéiky tedy nejsou skuteénymi
priseciky kruznic a mohou snadno byt znaéné vzdaleny od bodii nejmensi
prostorové dalky obou kruznic, na jejichz spojnici pravdépodobné cil lezi;
zjisténé soutadnice budou v krajnich pripadech proto vic nez nepiesné.
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Pres to vSak methoda pouzwa_]lc1 aplikovanych pr1n01pu methody
kotované kruznice muze prinést cenné vysledky, tim cennéjsi, jak v z-
véru navrhnu, Ze dovoluje kombinace, které vysledky potvrzuji.

Princip: Hledany cil, stanoveny prostorovym thlem a prostoro-
vou dalkou, lezi na cilové kruznlc1 (Je_]l zavislost na uhlu a délce je vy-
jadrena v predchozxch odstavcich). T. j. lezi v roviné dané touto kruznici
(viz obr. 2) roviné Celni (obr. 3 o, a 0,), kolmé k odmérnému paprsku

B OB a vzdalené od B balonu o dp cos o. Totéz plati pro druhy balon,
Hledany cil musi proto leZet na prusecnici ¢elnich rovin obou paprski,
jednoznacné jest urcen jejim priiseéikem s terénem.

Reseni (viz obr. 3). Do mapy nebo planu vyneseme OB a soufad-
nice baloni B, a B, ve chvili méreni; spojeni bodli B, a B, s OB vy-
kreslime pruméty odmérnych paprski. B, OB, B, OB sklopime ve vhod-
ném smeéru do pudorysny (nanesenim vyskovych souradnic v méfitku
mapy bodt B,, B,, OB na kolmice k primétiim odmérnych paprsku v pi-
slusném smyslu), dostaneme body B’,, B’,, OB’, OB”. ProdlouZené spoj-

nice B’, ‘B’ OB’, B, OB” jsou pak sklopené obrazy zornych paprski jevicich
se ve skutecne velikosti.
Vime, Ze se stopy rovin kolmych k pfimce jevi jako kolmice k jejimu

obrazu. Konstruujeme roviny kolmé k pirimkam B OB, B, OB, jejich
stopy v rovinadch odmérnych paprsku se kryji s obrazy paprsku v sklo-
penych obrazech se jevi jako kolmice k prisluSnym odmérnym paprskim.
Stopy téchto rovin v roviné mapy se jevi jako primky kolmé k obrazim
odmeérnych paprskl. Sestrojujeme roviny kolmé k B, OB, (o,), a k B, 0B,
(0,), vzdalené od bodi B, o dp,cosa, (t. . ds,) (o) a B, o dp,cosq,
(t. j. ds,) (0,), naneseme proto na primky B’, OB’, B’, OB” v méritku
mapy vzdalenosti ds, a ds, od bodu B, a B’, smerem k bodiim OB, OB’
Koncové body techto vzdalenosti si oznadime S, a 8, Kolmlce k prim-
kam B’, OB’, B’, OB”, vzty¢ené v bodech S’ a S 21 oznadené POy apy
jsou stopami rovin o, a g, v rovinach odmérnych paprski. Jejich prise-
¢iky s pFislusnymi obrazy B, OB a B, OB oznaéime R, a R,, vime, Ze ty“co
body lezi v rovinach kazdeho Z odmernych paprsku v prislu$né roviné
0, a 0,, @ na pudorysném obraze B OB, B, OB, tudiz lezi v roviné mapy v,
jsou tedy body stopy rovin ¢, a o, v v. Kolmice k B, OB, B, OB, vztycené
v bodech R, a R,, JSOU. stopami rovin o, a 0, v v, oznamme jeno, a n 0y
jejich prusec1k musi byt _]edmm bodem priuseénice rovin o, a o,, a to pri-
secikem prusecCnice k s rovinou v — matematickym povrchem zemskym,
jeho absolutni vyska je proto O.

Druhy bod ke konstrukei potrebny z31st1me takto: Systém rovin o
a 0, protneme rovinou v, rovnobéznou s v ve vysce libovolné zvolene, VY-
hodne ve vysi 500, 1000 2000 m, podle vyse terénu (tuto vysi nese jako
svou kotu druhy sestrojeny bod). Pruseéik stop rovin o, a o, v roviné v,
je druhy bod primky k-pruseCnice rovin o, a 0, o vySce zvolené distance
roviny.

Konstrukce: V méritku planu ve smyslu predeSlého sklopeni nane-
seme zvolenou vzdalenost v, od v na kolmici k pfimkdm B, OB a B,0B.
Sestrojime rovnobézky s B, OB a B, OB v koncovych bodech nanesenych
vzdalenosti. Tyto primky, oznacene v obrazku p’ ; & P’y jsou stopami ro-
viny v, v rovinadch odmérnych paprski. Jejich prusetiky se stopami p ¢
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a p 0, oznacené P’; a P’,, jsou sklopené obrazy bodu P, a P,. Rovnobézky
se stopami n o, a n 0, v bodech P, a P,, resp. P’, a P’,, oznadené no’, a
19, jsou stopami roviny v, v rovinach o, a o,. Jak z predeslého vykladu
vyplyva, jejich pruse¢ik je druhym bodem hledané priseénice rovin o,
a 0, k, a to o Z souradnici zvolené vySe roviny v, nad v.

Obr. 3.

Sestrojenou prusecnici k rozdélime na vyskové metry a pak hledame,
kde v primétu primky souhlasi vrstevnice terénu s kotou primky, tento
bod je hledanym cilem.

Neméame-li k disposici vrstevnicovy plan nebo potfebujeme vysledky
bezpodmineéné potvrzené, kombinujeme pravé popsanou methodu s me-
thogiou dvojkruznice. T. j. bud stanovime prusecik pfimky k s obéma ci-
lovymi kruznicemi a vezmeme stied dvou blizkych priseéiki jako soufad-
hice cile, V druhém pripadé stanovime soufadnice normalne, kotovanou
primkou, a potvrdime je pruseéiky cilovych kruznic s touto primkou.

—_——————




